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Linear Encoder

Inkrementelles Wegmesssystem

Unser kleinster und extrem kompakter Linearencoder stellt ein robustes Wegmesssystem ds
Das magnetische Sensorprinzip ist unempfindlich gegen Verschmutzungen oder leict
Dejustage. Die integrierte und abgeglichene Elektronik ist mit einer Auflésung von bis zu 6
zu beziehen.

Der Inkremental-Encoder hat die Kanale A, B und Z ("
als 5 Volt-TTL-Logik bis 4 MHz. Der Encodersensor .
besitzt ein Fehlerfeedback, das einen sicheren Betrieb
und eine Montage in Sekunden ermdglicht. Dank der
Elektronik ist die Einbau- und Betriebstoleranz in
allen Richtungen sehr groR (+/- 0,12mm, +/- 5°).
Die Abmessungen betragen lediglich 10 x 19 x 2,5mm
(mit Stecker 4mm, Index 8mm).

Der magnetische Massstab lasst sich in - zwei
Richtungen. einbauen. Neben den Standardléangen
kénnen Sonderlangen hergestellt werden. Hierbei ist
eine Lange von 10 bis 300 Millimetern moglich.

Dieser Encoder |14t sich direkt an den Piezo LEG$§"}"
Motor anschrauben. /]

Spezifikationen = geringe Grole

Auflésung | 250/ 122/ 61 nm | = hohe Auflos
Geschwindigkeit | bis 250 mm/s | = grofie E
kleinstes Einbaumass |10x19%x2,5mm | »__.-|
magnetischer Massstab | bis 300 mm -
Versorgungsspannung | 5V, 25 mA
Temperaturbereich | -25 bis 100 °C
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Bestellcode

ENCODER -S00 -13/-250 -ABN -3 -50/|-M -0 standara)

icht der Teilung auf dem Massstab und der des Sensors. Diese wird z.B. mit 13Bit
auf 61nm Aufldsung zu kommen. Die Interpolationsgenauigkeit (je Teilung) betragt
Opm Teilung auf Anfrage! Der Vorteil liegt im groReren Arbeitsabstand von 0-0,5mm.
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schte Auflosung zu kommen, mufl der entsprechende Interpolationsfaktor
standard ist 13Bit. 10-13 sind binér, 250-2000 sind dezimale Teiler. Je kleiner
max. Messgeschwindigkeit und je grober die Auflésung.

250 500 1000 1500 2000 ... 25000 [ns]

: die maximale Ausgabegeschwindigkeit des A/B Inkrementalsignals. Das
dient daz vermeiden, falls die Leitung oder Ihr Zahler nicht in der Lage sind diese
Frequenzen zu oder um dem pProzessor nicht die Performance zu rauben.
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Indexbestiickung : AB ABN

Bei ABN ist der Hallsensor, def'die Indexmarke erkennt,
bestuickt. Das Signal wird mit der AB-Spur synchronisiert. —J——J_L-
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Magnetisierung lappt uber die Kante
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